Nissan West Europe SAS

Conduite autonome Nissan ProPilot lancée au Japon

Nissan a annoncé aujourd’hui que le nouveau monospace Nissan SERENA, commercialisé a partir de fin ao(t au
Japon, sera équipé de la technologie autonome Nissan ProPilot. Cette technologie permet une conduite sur voies
rapides plus simple et plus sécurisée.

Le systéme de conduite autonome Nissan ProPilot

La technologie Nissan ProPilot est un systeme révolutionnaire de conduite autonome. Il est congu pour circuler
sur autoroute en maintenant le véhicule dans sa file et dans le flot de la circulation. Nissan est le premier
constructeur japonais a présenter un systéme capable de maintenir le véhicule dans sa file, accélérer, et freiner
de fagon totalement automatique. Cette technologie soulage ainsi le conducteur de la pénibilité des
embouteillages sur voie rapide et des longs trajets quotidiens.

Grace a une technologie de traitement d’‘image sophistiquée, le systéme Nissan ProPilot identifie chaque situation
routiére en temps réel. Une fois la situation analysée, la technologie Nissan ProPilot adapte immédiatement et
précisément la conduite du véhicule Nissan a la circulation. Le systeme est a la fois simple et intuitif : une
commande située sur le volant permet d’activer ou de désactiver le systéme Nissan ProPilot. De plus, l'interface
est accessible et parfaitement adaptée a la conduite, aveafin de rassurer a tout instant le conducteur sur le bon
fonctionnement du véhicule.

Configuration du systéme Nissan ProPilot

L'accélérateur, le frein, et la direction, sont controlés a partir d’informations collectées grace a une caméra. Son
objectif est relié a un logiciel de traitement d’'image trés sophistiqué. La caméra équipant le systéme de conduite
autonome Nissan ProPilot est capable de détecter en trois dimensions les véhicules, lurs mouvements, et les
marquages au sol.

Fonctionnalités

Une fois activé, la technologie Nissan ProPilot régule automatiquement la distance qui sépare le véhicule Nissan
de la voiture qui le précéde. Le tout, en roulant a une vitesse prédéfinie par le conducteur (entre 30 et 100
km/h). Le systeme s’assure également que la voiture reste dans sa file en détectant les marquages au sol et en
controlant la direction. Et ce, y compris dans les virages.

En cas d’arrét de la voiture qui précede

Le systeme Nissan ProPilot freine instantanément jusqu’a ce que le véhicule Nissan s'immobilise completement.
Le véhicule Nissan demeurera alors a I'arrét méme si conducteur n'appuie pas sur les freins. Lors du
redémarrage, la technologie Nissan ProPilot est activée des que le conducteur touche la commande située sur le
volant ou appuie Iégérement sur I'accélérateur.

Nissan méne actuellement des études approfondies concernant les contextes de conduite au sein de différentes
régions, afin que la technologie Nissan ProPilot soit parfaitement adaptée a chaque marché ou elle sera lancée.
Nissan a équipé son nouveau monospace SERENA du systeme ProPilot dans le but de concevoir une technologie
accessible et capable de répondre aux conditions de conduite sur autoroute au Japon.

Faire de l'objectif « zéro accident mortel » une réalité

Nissan travaille de facon proactive sur |"électrification et les véhicules intelligents afin d’atteindre son double
objectif de zéro émission a I'échappement et zéro accident mortel sur les routes. Dans le cadre de la vision
Nissan Intelligent Mobility, la technologie de conduite autonome Nissan ProPilot contribue a instaurer un climat de
sécurité et de confiance pour les conducteurs, et s’inscrit directement dans la stratégie « Nissan Intelligent
Driving ».

La technologie Nissan ProPilot sera intégrée a d’autres véhicules tels que le nouveau crossover Nissan QASHQAI



qui arrivera en Europe en 2017. Cette technologie équipera également des véhicules Nissan sur les marchés
chinois et américain. Une technologie de conduite autonome sur plusieurs files baptisée Nissan ProPilot 2.0
permettra de changer de file automatiquement sur autoroute d’ici 2018. Le systéme Nissan ProPilot 3.0, congu
pour évoluer en milieu urbain et gérer les intersections, est attendu a I’horizon 2020.



